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Instalace a vyvazeni
Instalace baterie

a. Posurite zamek baterie smérem dold.
b. Vyndejte baterii.

c. Odeberte folii z konektoru baterie.

d. Prilozte baterii ke konektoru na b
gimbalu.

e. Zatlacte baterii do prehradky.

Pfipojeni tripodu a

Pripojte tripod, aby jste mohli postavit gimbal na rovny povrch.
a. Nasroubujte tripod do 1/4" zavitu ve spodni ¢asti gimbalu.
b. Rozprostrete nohy tripod a postavte gimbal na rovny povrch.

Odeméeni motort
Gimbal Aircross 2 obsahuje tfi zamky pro kazdy motor, pro zamezeni
samovolného pohybu ramen.

Zamky viech motor( RozloZeny stav Slozeny stav

A Poznamka: Doporucujeme odemknout vSechny motory pred zapnutim gimbalu, v
opatném pfipadé mize dojit k pfehFati motort a sputéni ochranného rezimu.
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Upevnéni kamery

Horizontalni upevnéni kamery

a. Umistéte delSi cast L desticky pod
kameru, a upevnéte ji ke kamefe pomoci
1/4" Sroubu.

Vertikalni upevnéni kamery

a. Umistéte delsi ¢ast L desticky pod
kameru, a upevnéte ji ke kamefe pomoci
1/4" Sroubu.

b. Povolte rychloupinaci Sroub, posufte
bezpegnostni zamek nakonec Sroubu a
vlozte kratsi ¢&ast L desticky do
rychloupinaciho systému, nezapomerte
zpétné utdhnou rychloupinaci Sroub.

b. Povolte rychloupinaci Sroub, posufite
bezpetnostni zadmek nakonec Sroubu a
vlozte delsi ¢&ist L  desticky do
rychloupinaciho systému, nezapomerite
zpétné utdhnou rychloupinaci Sroub.

Pouzijte Arca rychloupinaci desti¢ku pro vertikalni nataéeni:

a. Umistéte Arca-Swiss rychloupinaci
desti¢ku v horizontalni poloze pod
kameru a upevnéte ji pomoci 1/4"
Sroubu.

b. Povolte rychloupinaci Sroub, posurite
bezpeénostni zamek nakonec Sroubu a Arca-
Swiss desti¢ku do rychloupinaciho systému,
nezapomerite zpétné utéhnou rychloupinaci
Sroub.

A Poznamka: Kameru miZete upevnit pouze ve vertikalni poloze pFi pouZiti Arca-Swiss
desticky, desticka neblokuje pFistup baterce a pamétové karté.

Vyvazeni

a. Povolte Sroub pro osu zdvihu, a posouvejte
rameno v pfislusném sméru, dokud kamera/
objektiv nebude ve vodorovné poloze, poté
zpétné utdhnéte Sroub pro osu zdvihu.

b. Otocte kameru/objektiv tak, aby smérovala
kolmo nahoru, povolte Sroub na rychloupinaci
desti€ce a pohybuj destickou v pFislusném
sméru, dokud kamera nezistane v kolmé
vertikdlni poloze, poté zpétné utdhnéte Sroub
na desticce.
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c. Povolte Sroub pro osu naklonu, a d. Uvedte gimbal do horizontalni polohy tak, aby

posouvejte rameno v pfislusném sméru, rameno otaceni bylo ve vodorovné poloze se

dokud  kamera/objektiv.  nebude ve zemi, nasledné povolte Sroub pro osu otaceni a

vodorovné horizontdlni poloze, poté posouvejte rameno v prislusném sméru, dokud

zpétné utdhnéte Sroub pro osu naklonu. se rameno otaceni neudrzi vodorovné se zemi,
= poté zpétné utdhnéte Sroub pro osu otaceni.

A Pozndmka: Doporucujeme povolit viechny zamky motor( pfed vyvazovanim kamery,
jinak kamera nebude vyvazena presné. Ujistéte se, Ze je kamera spravné vyvazena pred
tim, nez budete gimbal pouzivat.

acitka a OLED displej

Funkce tlacitek

Tlacitko Operace Funkce Nastavitelné funkce Menu

jedno stisknuti — ostrent foto — Steiné

dvé stisknuti | vycentrovani ycentrovani | selfie - steiné

i stisknuti selfie wycentrovani | selfie N steiné

Spoust sledovaniv ose
arzent otdtenia ose
zdvihu

ani Gplné
otéceniaose | uzamcent
dvihu vsechos

sportovni

ey steiné

|stisknuti a drzeni| UPIné uzaméeni

£ steiné
vsechos

jedno stisknuti |prepinani rezimi -
Koletka steiné

Onvoff | dvestisnun | CHmepdn/ steiné
tlacitko

tristisknutl | chytré kolecko

dlouhé stisknuti | zapnuti/vypnuti — steiné

Chytré

(olatko ‘ot motorostreni1 | motor ostreni1 | motor ostfen2 | E-ostient | osa zdvinu

osa naklonu| osa otaceni steiné

posunutt PORYbOSY | oca zavihu | osanaklonu | osa otacent steiné
nahoru / dold zdvihu

Joystick

T .
o | PO | oep vt | osanéktonu |osactséent steine

Horni'

tlatitko | fednostisknut

moznost - nahoru

sledovaniv ose
2dvihu

Dolni sledovani v ose " o
" jedno stisknuti oLy, moznost - dold
tladitko téteni

Levé jedno stisknuti | Sedovantv ose

tlatitko

néurat

i stisknuti FPV rezim

sportovni

potvrzent / dalsiv

Prave | fednostisknuti
tladitko

Inception

i stisknuti p

nahravani

jedno stisknuti o nahravani videa

Stredove [ . Spoustpro
tlacitko | : fotografie

dlouné stisknuti | vstup do menu vstup do menu

POSWNE | ozer | et s
. ototent prisungc
kolecko ‘ parametrly

Combo | o/effthatitko

firmwaru
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OLED displej
B C

F11Fz I"ﬁl
Tilt 50 L
Roll 50
Pan 50

A: Provozni rezimy chytrého kolecka

[F) ovladani bocniho servo motoru 1
ovladéni bo¢niho servo motoru 2
elektronické bocni ostreni

2] ovladani osy zdvihu
ovladani osy naklonu
ovladdani osy otaceni

B: Stav pripojeni motoru bo¢niho ostfeni. Ikonka se zobrazi az po pfipojeni
motoru, ve stejnou dobu mdZete pfipojit az dva externi motory.
C: Stav pripojeni kamery. konka se zobrazi az po USB pripojeni.
D: Aktudlni stav baterie. kazdy dilek predstavuje 25% kapacity baterie. Pokud
neuvidite zadny dilek, dobijte prosim baterii.
E: Hodnota rychlosti sledovani: 0-100. Posunem kolecka lze ménit hodnotu.
F: Stav sledovani.

L: Uzaméeni. Osa motoru je uzaméena a nepohybuije se.

F: Sledovéni. Osa motoru reaguje na Vase pohyby.

Q: Sportovni rezim.

LED indikator

Zapnuti: automaticka zména barev.
Sportovni rezim: plnd modra.

Inception rezim: plna modra.

ReZim spanku: pomalé blikajici zelena.
Rezim ochrany motor: plna cervena.
Varovani: rychlé blikajici ervena.
Upgrade firmwaru: pomalu blikajici Zluta.

A\ Poznamka: Funkce tlacitek a barvy koletka jsou prednastavené pfi
vyrobé, lze vSak nastavit nékteré funkce tlacitek a barvu v menu.
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Popis menu

u L2 13 Ly 5 Hodnota Funkce
Shutter Cable - i pripojeni na universalni port
MCSC-Multi . nastaveni pfipojeni na Sony-Multi port
MCSC-Multi/C G nastavent pripojeni na Sony-Multi port a napéjent
amera MCSC-Remote - nastavent pripojeni na Panasonic port
M3C-USB . nastavent pripojeni na USB port
150 32--106400|nastaveni ISO
v 30--1/800 i uzéverky
AV F1--F22_ |nastaveni clony objektivu
switch ? /ok zapnuti/vypnuti motor(
autotune ? /ok ké nastaveni,
ultralight [* nastaveni vykon motordi na minimum
light - nastaveni vykon motorii na lehké
level medium _|* nastaveni vykon motoril na strent
power heavy - nastaveni vykon motorii na tezké
motor ultra heavy nastaveni vykon motorii na velmi tezké
titt 0-100 nastaveni vykonu motoru zdvihu
custom  [roll 0-100 i vykonu motoru néklonu
pan 0-100 nastaveni vykonu motoru otaceni
tilt 0-100 nastaven filtru pro motor zdvihu
filter roll 0-100 nastaveni filtru pro motor naklonu
pan 0-100 nastaveni filtru pro motor otaZeni
titt on/off __|zapnuti/vypnuti sledovani v ose zdvihu
switch  [roll on/off |zapnuti/vypnuti sledovani v ose naklonu
pan on/off __|zapnuti/vypnuti sledovani v ose otacent
tilt 0-100 nastaveni rychlosti sledovéani motoru zdvihu
follow speed roll 0-100 [nastavent rychlosti sledovani motoru naklonu
pan 0-100 nastaveni rychlosti sledovani motoru otaceni
tilt 0-100 Inastaveni pogatecniho Ghlu motoru zdvihu
deadband [roll 0-100 nastaveni poatecniho Ghlu motoru naklonu
pan 0-100 Inastaveni pocatecniho dhlu motoru otacent
left-right _|tiLt/rol/ pan|ponybute vievo/vpravo pro oviadan zdvini/naklonu/otéent
function 1 down _[ilt/rol/ pan]pohybute nahow/deld pro oidanizavi/naKlonu/otaéent
[oystick left-right _[0-100 Inastaveni citlivosti pfi pohybu vievo/vpravo
up-down _[0-100 nastaveni citlivosti pfi pohybu nahoru/doli
s left-right _[+/- i pohybu joysticku vlevo/vpravo
up-down _|+/- nastaveni pohybu joysticku nahoru/doli
focus-1 | ovladani externiho motoru ostren 1
focus-2 | ovladani externiho motoru ostreni 2
focus-e |+ ovladani elektronického ostrent
function o
b titt - ovtadani osy zdvihu
roll - ovladani osy naklonu
pan - ovladani osy otaceni
0-100 nastaveni citlivosti kolecka
gimbal habits +/- nastaveni sméru rotace kolecka
operation = - =
follow - vstup do rezimu sledovani v ose zdvihu a otacen
drzeni lock - rezim tplného uzaméeni os
quick - vstup do sportovniho rezimu
FPV - lvstup do FPV rezimu
stisknuti ~ [shutter |* pofizent fotografie
trigger -
focus - ké zaostreni
none - -
dvE stisknuti [center - |vycentrovani
selfie - ototeni gimbalu 0 180°
tFi stisknuti |re-center |* vycentrovani
selfie - otoceni gimbalu 0 180°
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u L2 13 L s Hodnota Funkce
dial habits /- ceite Loteckem
gimbal  foperation switch 2 /ok Zapnuti/vypnuti LED podsvicent na chytrém kolecku
-0 brightness 0-100 nastaveni jasu displeje
autotune ? /ok auto tune - automatické nastavent sily motordi
balance chi] kontrola vyvazeni viech os
switch ? /ok/err_|zapnuti/vypnuti ostreni boéniho motoru 1
setA ? /ok/err_|nastaveni bodu A pro boéni motor 1
F1 setB ? /ok/err_|nastaveni bodu B pro boéni motor 1
Clear AB ? /ok/err_|vyEisténi informaci o kalibraci bodii Aa B
Guidance > vstup do rezimu navadéni
iFocus switch ? /ok/err_|zapnuti/vypnuti boéniho motoru 2
setA ? /ok/err_|nastaveni bodu A pro boéni motor 2
F2 setB ? /ok/err_|nastaveni bodu B pro boéni motor 2
Clear AB ? /ok/err_|vycisténi informaci o kalibraci bodii Aa B
Guidance > vstup do rezimu navadéni
Dolly Zoom > vstup do rezimu Dolly zoomu
advanced [inception _|speed 0--100 |nastaveni rychlosti rotace v Inception rezimu
tilt ? fon/off |zapnuti/vypnuti oviddéani pohybu osy zdvihu
) switch roll ? Jon/off |zapnuti/vypnuti ovladani pohybu osy naklonu
motion sen e
pan 2 /on/off |zapnuti/vypnuti ovladani pohybu osy otacent
speed 0-100 nastaveni rychlosti ovladani pohybu
tracking _|speed 0-100 nastaveni max. rychlosti sledovani
tilt on/off zapnuti/vypnuti manualniho nastaveni osy zdvihu
rpn;snual ol on/off |zapnuti/vypnuti manualniho nastaveni osy naklonu
ban on/off |zapnuti/vypnuti manualniho nastaven osy otacent
gyro ? /ok [kalibrovani/dokoneni kalibrace gyroskopu
acc ? /ok kalibrovéni/dokongeni kalibrace akcelerometru
calibration tilt 0-100 nastaveni posunuti osy zdvihu
pogte  [roll 0100 |nastaveni posunuti osy naklonu
pan 0-100 nastaveni posunuti osy otaceni
English a zména jazyku v menu na anglictinu
language — ——=.
32 B zména jazyku v menu na Eintinu
\ save ? ok ulozent konfigurace 1
configl L
load ? /ok natteni konfigurace 1
save ? ok ulozent konfigurace 2
general 4 config2
config load ? /ok nacteni konfigurace 2
save ? /ok ulozent konfigurace 3
config3
load ? /ok nactent konfigurace 3
reset ? /ok obnovent vychoziho nastaveni
about iméno zafizeni a infotmace o firmwaru

Uvod do Menu:

Pokud uvidite znacku ">", tak to znamend, Ze lze prFejit do dalSiho menu
stisknutim tlacitka vpravo na posuvném kolecku.

Pokud uvidite znacku " [] ", tak to znamena, Ze tato polozka obsahuije &islo,
takZe pomoci posuvného kolecka muizete zvolit hodnotu.

Pokud uvidite znacku "()", tak to znamena, Ze tato polozka obsahuje vice
moznosti, které zvolite stisknutim tlacitka vpravo na posuvném kolecku.

APoznémky:
1. Pokud Vami vybrana polozka obsahuje "*", tak to znamenad, Ze tato polozka je v menu
konetnd, stisknéte tlaitko vpravo na posuvném kolecku pro spusténi.
2. Pokud Vami vybrana polozka nebo dalsi polozky neobsahuiji Zadnou znacku, stisknéte
jednou tlacitko vpravo na posuvném kolecku. BEhem procesu se zobrazi "?". Po dokonceni se
zobrazi "OK", a pokud se néco pokazi, tak se zobrazi "ERR".
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3. Filtrovani parametrd: pokud motor vibruje s vysokou frekvenci, tak je tfeba snizit
hodnotu vykonu motoru, pokud motor vibruje s nizkou frekvenci, tak je naopak tfeba
zvysit hodnotu vykonu motoru.

4. Manudlni nastaveni thlu ma nizsi prioritu nez funkce sledovani. Pokud pouzivate
manualni nastaveni thlu, budete muset vypnout funkci sledovani.

Popis funkc

Ovladani kamery

Aircross 2 dokdze ovladdat spoust kamery pro fotky a video, dokonce
elektronické ostfeni. Prohlédnéte si seznam kompatibility pro presnéjsi
informace. (u poloZek ozna€enych "*" nastavte objektiv do MF rezimu)

C. | Znatka | Model | Typ rozhrani Kabel [Protokol | spoust [Nanvavan] ap [ ay v 150 | Napsient
2 P v v ] v v ud [V =
3 N v y v v v R e—
“ Wi CX v v ] v v A —
B Canon M3C-Us8 * 4 v R v v v \ —
e | " CX v v ] v 3 | —
7 * v v v 3 I —
s Wi * 3 v v ] v v
5 wacc ] v v v 7 v T —
o] aC Mo ] v v v I —
| Nikon wsc-uss v v \ v
2 27 M N V v R v N v —
hE] |A75 v v ¥ — o = -
o | wescmu
w o v v v
o ] v N — | — [ — [ — [ 7
6 v ¥ = — | =1 —1
] v
[T | Sony vt v v I ey g
2 Ivescmut/c | mesc-mutic 3 v
) v v FN [ ey e g
[z | ] v N [ e pp— —
» v v [y [— e g
2 v ] F [ ey ey e
= — T 1 —
S s — — i T
2 [am — I — I —
[z e300 — — 1 v
2 [asa00 — v v
0 [nss00 — = v
51| Sony. |wm — F I v v v
S e |MCUsB Mo use — T — - - -
5 [ — v ] v v
5 [wrs — v v v v v
3 lns — v v v v
3 oo v v v v v
E53 00 — 1 I —— T 1
2 w00 ms v ¢ v 1 {
) 3 v R — e g p—
L ¥ y 3 — — — — -
o ran S = IMCSC-Remote | MCSC-Remote Vst - - . = —
m G 7 ¥ — —
a3 s v v i
= s use wac.c use - B
[Ces | T v iy ey e
as hcr20 J ¥ — o p—
[ Fuiifitm [ a mesc-al B =
g FED) v 7 iy ey e
45 | Ostatni |ostatni |spoustouy kavet utter v P S = =T =
Provoz:

a. Stisknéte dlouze stfedové tlacitko pro vstup do menu, podle seznamu kompatibility vyberte
prislusnou moznost pfi vybéru typu kamery.

b. Podle seznamu kompatibility vyberte prislusny ovladaci kabel. PFipojte miniUSB konektor do
portu na gimbalu a druhy konec pFipojte do prislusného portu kamery.
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c. Po spravném vybéru typu kamery a pFislusného kabelu, stisknéte menu tlacitko jednou pro
nahrévani a dvakrat pro pofizeni fotografie.

A\ Pozndmka:
1. Kamery vybavené Micro USB 3.0 rozhranim, jako napf. Nikon D850, lze
bez problému pouzit s poloviéni zastréenim M3C-micro kabelu.

2. Po pripojeni ovladaciho kabelu, operujte podle pokynu na displeji
kamery, v opacném pripadé ovladaci funkce nemusi fungovat spravné.

Vykon motorti

Nosnost Aircross 2 je od 300g do 3200g. Rozdilné zatiZeni vyZaduje odliSné nastaveni
motor( pro dosazeni nejlepsich vysledkd. Aircross 2 Vam nabizi tfi metody pro spravné
nastaveni motort:

Autotune:

a. Nainstalujte kameru a vyvazte gimbal.

b. Nezapomerite pfed tim odemknou zémky motort.

c. Zapnéte gimbal, stisknéte prostredni tlacitko pro vstup do menu, zvolte "Gimbal >
Motor > Power > Auto-tune".

d. Béhem funkce Auto-Tune zacne gimbal automaticky nastavovat vykon motord a
riizné vibrovat. Po péti vtefindch, gimbal automaticky nastavi vhodné hodnoty pro
vykon motor0.

Prednastavené rezimy:
Tovarni nastaveni gimbalu Vam nabizi aZ pét vychozich nastaveni pro riizné hodnoty
zatiZeni.

Vlastni nastaveni:
Kazdy uzivatel si miize samostatné nastavit vykon z kazdého motorti od 0 do 100 podle
aktudlniho zatiZenf.

V'S Pozndmky:
1. Funkce Auto-tune nemusi fungovat presné s nékterymi objektivy, proto doporuujeme
vykon motory nastavit manudiné podie situace.
2. Pokud vykon motoru moc nizky, stabilizace nemusi fungovat presné. Pokud je vykon
motory moc velky, tak mohou vznikat vysokofrekvenéni vibrace.
3. Pokud je vykon motoru moc velky, tak gimbal nemusf vibrovat ve svisle poloze, ale az po
naklonéni do vodorovné pozice nebo az v Inception rezimu.
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PFV a sportovni rezim

Pokud funkce sledovani jsou aktivni, tak kamera bude reagovat na pohyb
gimbalu. UzZivatel miZe jednoduSe nastavit rezimy sledovani kazdé osy pomoci
tlacitek na posuvném kolecku, také miizete nastavit i rychlost sledovani, tzn.
jak rychle bude kamera reagovat na vas pohyb.

Priklad 1 Priklad 2

Zapnuti
rezimu
sledovani
v ose
zdvihu

Vypnuti
rezimu
sledovani
v ose
zdvihu

Zapnuti
rezimu
sledovani
v ose
naklonu

Vypnuti
rezimu
sledovani
v ose
naklonu

APoznémky:
1. Aircross 2 je ve vychozim rezimu nastaveny do rezimu sledovani v ose
otaceni.
2. Kromé klasického prepinani rezim( a ovladani os gimbalu, lze pFepinat
reZimy pomoci tlaitka spousté (vice na strance 4).
3. Standardni thel naklonu je 45°. Pro moZnost ovlddani v ose naklonu ve
vétsim rozsahu, stisknéte tlacitko vlevo pro vstup do FPV rezimu pro dosazeni
ovladatelnosti v rozmezi 360°.
4. Pokud potFebujete nahle zvysit rychlost sledovani, stisknéte tlacitko vpravo
pro vstup do sportovniho rezimu (zatim funkéni pouze pro osu otacen).
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Manualni nastaveni thlu

Manualni nastaveni Ghlu se pouziva pro okamzité nastaveni polohy objektivu.
Pokud povolite manuélni nastaveni Ghlu, tak kamera zlistane v pozici, kterou si
ruéné nastavite, bez automatického navratu do plivodni polohy. Rychlost
nastaveni manualné je mnohem rychlejsi, nez pomoci joysticku nebo funkce
sledovani. Manudlni nastaveni osy zdvihu je povoleno automaticky pri
tovarnim nastaveni gimablu, manualni nastaveni osy otaceni a naklonu musite
povolit v menu.

balance chk
iFocus

inception

manual pos >

A\ Pozndmka: Funkce sledovdni disponuje vyssi prioritou nez manudini
nastaveni Uhlu. Pokud je funkce sledovdni zapnutd, tak manudini
nastaveni Uhle je automaticky nefunkéni, profo pred tim musite
vypnout funkci sledovdni pro osu, kterou chcete ruéné nastavit.

Nastaveni tlacitek

Nastaveni tlacitek je idedlni pro nastaveni funkce, citlivosti a aktudlnich
operaci kazdého tlacitka, které umoZziuje nastaveni.

Priklad:

Ve vychozim nastaventi, joystick pri pohybu nahoru/dold bude ovladat gimbal v
ose zdvihu. Diky moZnosti nastaveni lze zménit orientaci tlacitka na ovladani
pohybu v ose néaklonu ¢&i otaceni.

Ve vychozim nastaveni, joystick pfi pohybu vlevo/vpravo bude ovladat gimbal
v ose otaceni. Diky moZnosti nastaveni lze zménit orientaci tlacitka na ovladani
pohybu v ose naklonu &i zdvihu.

Cim vy&S&i citlivost tlacitka, tim rychleji bude gimbal reagovat pfi manuélnim
ovladani. Pokud zménite "custom" na -, tak orientace operaci se prohodi (vice
na strance 6 v popisu menu).

Inception rezim

Inception rezim vyuZzijete pfi nizkych zabérech, kdy potFebujete mit gimbal co
nejnize u zemé, nebo pfi zabérech s 360° rotaci. V hlavnim menu, stisknéte
tFikrat tlacitko vpravo pro Vstup do Inception rezimu. Po vstupu do Inception
rezimu, objektiv kamery bude sméfovat nahoru a kazdd osa jej bude
automaticky sledovat.

Definice tlacitek pro Inception rezim:

- posunte joystick vlevo/vpravo pro otoceni gimablu doleva/doprava, pokud
joystick pustite nebo az dojdete do urcitého thlu, tak se gimbal zastavi.
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- otocte posuvnym koleckem pro nastaveni rychlosti rotace

- stisknéte jednou tlacitko vlevo: gimbal zacne automaticky rotaci doleva,
opétovné stisknéte tlacitko jednou pro zastaveni gimbalu.

- stisknéte jednou tlacitko vpravo: gimbal zacne automaticky rotaci doprava,
opétovné stisknéte tlacitko jednou pro zastaveni gimbalu.

- stisknéte tlacitko nahoru/doll pro nastaveni thlu rotace

- Normal: gimbal se otaci automaticky bez zastaveni

- 180: gimbal se otoci 0 180° a automaticky se zastavi

- 360: gimbal se otoci 0 360° a automaticky se zastavi

2 {5

Inception Mode Inception Mode Inception Mode

< Speed:50 > Speed : 50 < Speed: 50
] 150 360 Normal [ 360 Normal 180

opétovne stisknéte trikrat tlacitko vlevo pro vypnuti Inception rezimu

Kontrola vyvazeni

Gimbal je schopny automaticky zkontrolovat presnost vyvazeni kazdé osy a
navést uzivatele pfi nespravném vyvazeni.

a. Pripojte tripod ke gimablu a postavte gimabal na rovnou plochu tak, aby
kamerova platforma byla v horizontalni poloze.

b. Vstupte do menu, zvolte "advanced>balance chk" a gimbal automaticky
provéri vyvazeni.

autotune

balance chk checking

R well balanced
exit

c. Po dokonceni kontroly, stav vyvazeni kazdé osy se zobrazi na displeji, zobrazi
se také pravodce pro korekci vyvazeni, pokud je néjaka z os Spatné vyvazena.

d. C=destitka s kamerou, T=o0sa zdvihu, R=0sa naklonu. Smér kterym je potieba
rameno posunou, se také zobrazi. Zacnéte posouvat ramena/desticku podle
pokynu priivodce.

e. Po dokongeni dovyvazovani, opétovné spustte kontrolu pro ovéfeni, ze jste
vSe udélali spravné.

M\ Poznamka:
Kontrolu vyvaZovani vyuZijete pouze pro osu zdvihu a naklonu, osu otaceni
bohuzel zkontrolovat nejde. Pfi pouZiti kontroly vyvaZzovani se ujistéte, ze
jsou zémky, kazdé z os, povoleny.
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Kalibrace senzoru

Gyroskopicka kalibrace
Zapnéte gimbal a ponechejte jej v klidu po dobu péti minut, gyro kalibraci
musite provést pokud se gimbal samovolné nakléni. Nasledujte tyto kroky:

a. zapnéte gimbal (stisknéte dlouze on/off tlacitko)

b. vypnéte motory (dvakrat stisknéte on/off tlacitko pro vstup do menu,
zvolte "gimbal>motor>switch>off")

c. poloZte gimbal na rovnou plochu

d. Vstupte do menu,zvolte "advanced>calibrate>gyro cali" a stisknéte tlacitko
vpravo, vyckejte pét vtefin dokud "?" se nezméni na "OK", coz znamena
tspésnou kalibraci.

Kalibrace akcelerometru

Po zapnuti by se gimbal nemél samovolné naklanét. Kalibrace akcelerometru
musite proves pokud kamera neudrzi rovinu. Nasledujte tyto kroky:

a. zapnéte gimbal (stisknéte dlouze on/off tlacitko)

b. vypnéte motory (dvakrat stisknéte on/off tlaitko pro vstup do menu,
zvolte "gimbal>motor>switch>off")

c. PoloZte L destic¢ku na horizontalni plochu, cely Aircross 2 by mél byt pfi
kalibraci ve statické poloze (dokonce mézete na desti¢ku namontovat kameru
pro zamezeni pohybu gimbalu)

d. Vstupte do menu,zvolte "advanced>calibrate>acc cali" a stisknéte tlacitko
vpravo, vyckejte pét vtefin dokud "?" se nezméni na "OK", coZ znamend
uspésnou kalibraci.

A Poznamky:
1. Doporucujeme udrZovat gimbal ve statické poloze pfi kalibraci, v opacném pripadé
kalibrace nemusi byt tispésna.
2. Pfi selhdni kalibrace se na displeji objevi "ERR".
3. Nedoporucujeme provadét kalibraci pokud to neni nutné.

Ofset

V pfipadé nouzového nataceni, kdy neni ¢as opétovné vyvazit kameru nebo
provést kalibraci senzoru, miZzete manudalné nastavit kameru do horizontalnf
polohy pomoci funkce ofset.

a. Zapnéte gimbal a sledujte droven vychyleni kamery.
b. Vstupte do menu, zvolte "advanced>calibrate>ofset", podle toho, kterd z os

je vychylena, otacejte koleckem pro nastaveni hodnoty do té doby, dokud
kamera nebude v roviné.
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A\ Poznamky:
1. Funkce ofset je vhodna pouze pro nastaveni odchylky v rozmezi +5°,
pokud je kamery vychylena pfilis, tak musite op&tovné vyvazit kameru
nebo provést kalibraci.
2. Funkce ofset je pouze docasnd, po dokonceni nataceni doporucujeme
provést kalibraci.
3. Nastaveni ofset funkce nejsou permanentni, po restartovani gimbalu
se hodnota ofsetu smaze.

Zmeéna jazyku
Aircross 2 podporuje dva jazyky, anglictinu a ¢inStinu. Po zapnuti gimbalu lze
libovolné nastavit jazyk gimbalu v menu.

English English i

Nastaveni profili

Aircross 2 nabizi uloZeni uzivatelskych profild, takZze si miZete nastavit typ
kamery, vykon motord, tlacitka, a dalSi parametry, nasledné je mizete ulozit
do tfi profild, a po zapnuti gimbalu jej mizZete nahrat podle aktudlni kamery
nebo celkové vybavy.

general

Pokud si Vam nebude néco zdat na nastaveni profild, mdzete jej kdykoliv
resetovat do pdvodniho nastaveni a opétovné nastavit a ulozit potfebné
parametry.
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Rozsifeni

Manfrotto rychloupinaci systém

Aircross 2 je vybaveny Manfrotto rychloupinaci platformou a destickou, ktera
umoznuje rychle ménit vybaveni. Pokud vyuzivate Manfrotto rychloupinaci
systém, doporucujeme jej umistit na delSi konec L desticky tak, aby Sroub na
desticce byl odkryty. Poté upevnéte kameru.

Upevnéni kamery z levé nebo pravé strany

Standardné se kamera upeviuje z levé strany tak, aby konektory kamery byli
co nejblize k motoru zdvihu, ale pfi urcitych okolnostech ji lze upevnit z pravé
strany.

Upevnéni z pravé strany je vyzadovano v téchto pripadech:

a. pfi pouziti kamer s nestandardnim télem, jako BMPCC

b. pfi pouziti kamerové klece

C. pfi pouZiti pFilis téZzkého objektivu, ktery nelze vyvazit z levé strany

Standardni upevnéni Upevnéni z pravé strany
Postup pfi upevnéni z pravé strany:
a. namontujte L desticku tak, aby jeji kratSi konec byl blize ke strané s
objektivem.
b. otocte rameno naklonu tak, aby motor zdvihu byl po levé strané
c. pripevnéte L desticku s kamerou do rychloupinaciho systému gimbalu

APoznémky:
1. Nékteré typy kleci obsahuji zabudovanou ARCA desticku, tyto klece
muzete namontovat pfimo do upinaciho systému gimbalu bez pouziti L
desticky.
2. Ostatni klece nemaji zabudovanou ARCA desticku, ale obsahuji boéni
1/4" zavity, takZe lze namontovat ARCA desti¢ku na stranu kamery a opét
upevnit klec pfimo do upinaciho systému gimbalu bez pouZziti L desticky.
3. Pokud namontujete kameru timto zplisobem, HDMI konektory budou
zablokovany.
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PFipojeni PC a smartphonu

Aircross 2 disponuje Bluetooth 4.0, takZe jej muZete lehce propojit se
smartphonem/tabletem. UZivatele mohou nastavovat parametry, natacet
casosbeéry, upgradovat firmware a dalSi moZnosti diky Moza Master aplikaci. K
pocitaci, Aircross 2 pripojite pomoci USB-C konektoru a pfiloZeného kabelu.
VSechny odkazy ke staZeni najdete na: https://www.film-technika.com/
gimbaly/moza-aircross-2-standard-kit/

AM\Poznamky:
1. Moza Master aplikace je vhodna pro i0S, Android, MacOS a Windows.
2. Pred pouzitim Moza Master na pocitaci, doporucujeme nainstalovat
ovladace, jinak hrozi, Ze pocitac¢ nenajde gimbal.
3. Pro propojeni gimbalu se smartphonem musite vyuzit Moza Master
aplikaci.

Drzdk pro smartphone

PFipojte smartphone do sanék kamery. Nyni miizete vyuzivat funkci sledovani
objektu.

a. umistéte drzak smartphonu do sanék kamery

b. VloZte smartphone do drzéku v horizontalni poloze.

c. otevfete menu aplikace, vstupte do poloZky "object tracking", nastavte tGhel
smartphonu, poté na oznacte objekt, ktery chcete sledovat

Kromé funkce sledovani objektu, [ze vyuzit drzak pro smartphone pro montaz
na stativ spolu s funkci "Mimic motion control".

Upgrade firmwaru

Aktualizace firmwaru pomoci pocitace.

a. zapnéte gimbal

b. dlouze stisknéte prostiedni tlacitko a zaroven stisknéte on/off
tlacitko, dokud se na displeji nezobrazi "Boot Mode"

c. propojte gimbal s pocitatem pomoci USB-C konektoru a prislusného
kabelu

d. program automaticky detekuje gimbal a nahraje firmware, stisknéte
upgrade tlacitko a pockejte zhruba 30 vtefin

e. Restartujte gimbal po dokonceni aktualizace
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Aktualizace firmwaru pomoci aplikace.

a. zapnéte gimbal

b. dlouze stisknéte prostfedni tlacitko a zaroven stisknéte on/off tlacitko,
dokud se na displeji nezobrazi "Boot Mode"
c. spustte aplikaci, pro pFipojeni vyhledejte gimbal pomoci Bluetooth

d. aplikace automaticky detekuje gimbal a nahraje firmware, vyckejte az se
stahne aktudlni firmware a stisknéte upgrade tlacitko, pockejte zhruba 5

minut

e. Restartujte gimbal po dokonceni aktualizace

A Poznamky:

stabilni.

znovu.

1. Ujistéte se, Ze je gimbal plné dobity a pFipojeni k internetu na smartphonu/pocitaci je

2. Neodpojujte gimbal z napajeni, USB nebo Bluetooth béhem aktualizace, v opaéném
pripadé aktualizace selze.
3. Pokud aktualizace selzZe, zkuste odpojit a zapojit baterii, a poté spustit aktualizaci

Specifikace
Hmotnost gimbalu (g) bez baterie 950
Nosnost (g ) m\nl.mum 300
maximum 3200
Rozméry (mm) skladovaci rozméry 360*220*100
I 4 od osy néklonu na stfed 120
Rfazt:‘zig ?rr::‘r)ove od osy naklonu na stred 125
P X od stfedu platformy do ramene 75

Mechanicky rozsah
koncovych bodd (%)

osa otaceni

360° bez omezeni

osa naklonu

360° bez omezeni

osa zdvihu 360° bez omezeni
Provozni teplota (°) ne.jszsVl) 0
nejvyssi 50
Provozni proud (V) standart 7.4
Provozni proud (mA) dynamicky 200
model M25300QB
typ Li-ion
Baterie standardni kapacita (mAh) 3000
standardni napéti (V) 7.4
dobijeci doba (h) 1.5
vydrz baterie (h) 12
Bluetooth 4.0 BLE
2.4G 50m
Rozhrani USB vstup USB-C
Konektor pro ovladani kamery Mini USB 10PIN
Konektory pro pfislusenstvi Multi-CAN*3
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Web : www film-technika.com  E-mail:infoefilm-technika.com Tel: +420 608 628 808

Vzhledem k neustalym aktualizacim, informace a obrazky v tomto manuéalu
nemusi byt aktudlni. Doporucujeme tedy sledovat oficidlni stranky vyrobce
nebo nédm mizete zavolat :)

Follow us MOZA WeChat

OUDSEN

INVENTED FOR VIDEO
Gudsen Technology Co., Ltd
Web: www.gudsen.com
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